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□ 사용자 주장 (격발 원인)
○ 기타 - 버클을 체결한 채로 선반 위에서 제품을 떨어트림
□ 로그 분석 결과 분석
	○ C1.5-C202202
- Trigger=4 (점프 O, 회전 O)로 검출됨 (시점 파악 불가)
- 가속도 Y축 ≈ −1 g → 기기가 세워진 상태로 보이며, 눕혀진 상태로 보기 어려움
- Roll/Pitch ≈ 0° → 수직에 가까운 자세 확인
- 가속도 Y와 자이로 Z에서 급격한 변화(부호 역전) 발생
- 로우 배터리(저전압)로 인한 오작동으로 추정
- 점프 조건에서는 원래 추락 카운트가 상쇄되어야 하나, 
각속도 값의 오작동으로 인해 회전 추락으로 판단한 것으로 추정
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각속도 부호 변경
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